Projekts
Ogres novada socialas atstumtibas riskam paklauto bérnu un jauniesu socialas integracijas
pasakumi
(Ligums Nr.2013.EEZ/PP/1/MIC/072/025)

LEGO robotika

PROGRAMMA
Merkauditorija: berni, sakot no 1. klases
Dalibnieku skaits: 12
Stundu skaits: 60
Nodarbibu skaits: 30
Merkis

® veicinat patstavigas, radoSas, intelektuali bagatas personibas veidoSanos un attistibu, kas
prot izpaust savas domas tehniskaja jaunrade, orient€jas tehnikas un zinatnes pasaules
daudzveidiba, apzinas iegiito zinaSanu un prasmju vértibu un lomu dzive;

® attistit skolénu zinasanas robotikas pamatos un uzlabot skolénu spéju radoSi domat un
sadarboties, kopigi izvirzot meérki, risinot problémas, pienemot lémumus, pilnveidot socialas
prasmes;

® jepazistinat ar programmeésanas pamatiem.

Uzdevumi

1. Attistit intereses un spéjas, tehniskas jaunrades dotibas, konstruktivu domasanu.
lepazistinat ar robotikas pamatiem.
Iepazistinat ar Lego robotu konstruéSanas un programmeéSanas tehniskiem panémieniem.
Praktiski izméginat vienkarsus robotu konstruéSanas un programmeésanas panémienus.
Apgiit prasmes izvirzit uzdevumus, planot un sasniegt merki, analizéet paveikto, ka ar1
sadarboties savstarpéji komanda, konstruéjot un programmeéjot robotus.
6. Pilnveidot socialas prasmes.

Nnh b

Nodarbibu saturs
Nodarbibu saturs veidots ieklaujot gan robotikas prasmju, gan socialo prasmju pilnveides
elementus.

N.p.k. Teéma, apakstéma Metodes Stundu skaits

1. IepaziSanas. Dalibnieku savstarpéja iepaziSanas. Speéle, stastijums 2
Darba drosiba datorklaseé.

Nodarbibu noteikumi, komandas nosaukums, komandas
merkis.




IepaziSanas ar pulcina tematiku

Tematiskais planojums. Sagaidamie rezultati. Definicijas un
skaidrojumi, kas ir robots, robotika, inZenieris,
inZenierzinatne, programmeésana, sistéma. Definicija un
skaidrojumi, ko nozime robotikas projekta parvaldiba.
Ieskats robotikas vésturé un miisdienu sasniegumi.

Komandas biedru iepaziSana- personibas vairogs.

IepaziSanas ar Lego Mindstorms vésturi. LEGO robotu

Lekcija, diskusija

Gatavu modelu

praktiski demonstréjumi. Pieméram, LEGO roboti: demonstréjumi,

aligators, Skirotdjs, zagis u.c. diskusija

Diskusija: ,,Kas ir komanda”, no ka ta sastav, kadi

elementi nepiecieSami tas sekmigai funkcioné€sanai. Lomu

un atbildibas sadalijums komanda izp&tes projektam.

IepaziSanas ar Lego Mindstorms konstruktoru un ta Lekcija,

sastavdalam. Mehaniskas darbibas principi. demonstréjums,

Lego sastavdalas: motori sensori, vadibas bloks. praktiska darbiba,

Pirma robota konstruéSana. diskusija.

Eksperiments- cik laba grupa meés esam. Uzdevums

,,barometrs”.

IepaziSanas ar specializéto robotikas programmatiru Prezentacija,

(ka notiek vizuala programmeéSana, robota kustibu praktiska darbiba,

programmbloka apskats). Programmatiras lejupielade. diskusija.

Galvenas funkcijas.

Pozitivas attieksmes veidoSana pret apkartéjo vidi un

cilvekiem. Emocionals stasts par tému. Isa meditacija.

Ievads programmeésana Prezentacija,

Sintakse. DazZadi robota uzvedibas/pseidokoda piemeéri. praktiska darbiba.

Veseligas konkurences pieredze. Ne vienmer visi var

uzvarét. Jamacas pienem sakavi un uz to adekvati reagét.

Savas darbibas izveértéSana, noradot gan uz negativo, gan

pozitivo sevl. ZiméSanas uzdevums

Kustibas: uz prieksu, atpakal, pagriezieni Lekcija,

Kustiba uz priekSu ar motora komandu un laika kontroli. prezentacija,
praktiska darbiba,

Konkurence ka grupai, attistit prasmi analizét visas grupas
darbu. Meklét tas stipras un vajas puses. Apzinaties, ko biitu
butiski mainit. Uzdevums ,,lidojoSais paklajs”

Kustibas: uz prieksu, atpakal, pagriezieni

Atruma un virziena maina: motora komandas modificéSana.

Attistit spéju konstruktivi verbali komunicét ar saviem
grupas biedriem.

pétnieciska darbiba.

Lekcija,
prezentacija,
praktiska darbiba,
petnieciska darbiba.

Kustibas: uz prieksu, atpakal, pagriezieni
Cikla izmantoSana kustibu kontrolei.

Lekcija,
prezentacija,
praktiska darbiba,




Mactties atSkirt mazsvarigo no bitiska.

pétnieciska darbiba.

10.

FLL sacensibas. IepazistinaSana ar robotu spéli, tas
noteikumiem un uzdevumiem, un vértéSanas kritérijiem.
Robotu biive (sacensibam noderigi elementi)

Turpinat attistit skaidroSanas un uztveres spéjas caur
uzdevumiem.

Lekcija,
prezentacija,
diskusija, praktiska
darbiba.

11.

Komandas veidosana FLL sacensibam. Komandas meérki.
Komandas nosaukums Iepazistinasana ar FLL
pamatvertibam un to vértésanas kritérijiem. IepazistinaSana
ar izpétes projektu. Kalendara gatavoSanas sacensibam
sastadiSana.

,,Prata vetra”.

12.

Robotu buve.
Robotu spéles uzdevumu konstrukciju biiveSana. Robotu
spéles stratégijas izveide.

Lomu un atbilstibas
sadalijums robotu
spélei. Diskusija.

Prakstiska darbiba.
Atkartots uzdevums ,,Barometrs”, lai noteiku vai grupa
notikuSas poziciju mainas, vai ir vérojami uzlabojumi, vai
tieSi pretéji, kadi konflikti taja. Iespgjamie céloni, uzdevuma
kopiga analize un apsprieSana.
13. Sensori: Lekcija,
Skariena (Touch) sensors, cikla izmantoSana. prezentacija,
praktiska darbiba.
Stasts ,, Tris pédas no zelta”, par to, ka padoties vienmer
var paspeét. Griti macibas, viegli kauja.
14. Ultraskanas sensori Lekcija,
Ultraskanas sensori fizisku objektu atpaziSanai. Sakuma prezentacija,
nosacijumu uzstadiSana. praktiska darbiba,

Skaidrosanas un uztveres spéju attistiba caur
uzdevumiem.

pétnieciska darbiba.

15.

16.

Sazarosanas izmantosana

Attistit spéju konstruktivi verbali komunicét ar saviem
grupas biedriem.

Eksperimenti ar daZzadiem robotu dizainiem.
Programmeé3anas uzdevumi. 2 uzdevumu izvéle un izpilde.

Veseligas konkurences pieredze. Savas darbibas
izvérteSana, noradot gan uz negativo, gan pozitivo sevl.
Zime3anas uzdevums, komunikacija.

Lekcija,
prezentacija,
praktiska darbiba,
pétnieciska darbiba.

Praktiska darbiba,
pétnieciska darbiba,
komandas darbs.

17.

Krasu sensori
Kustiba lidz melnai krasai. Sakuma nosacijumu uzstadiSana.
Sensora konfiguréSana.

Uzdevums: ko es esmu uzzinajis par grupas biedriem

Lekcija,
prezentacija,
praktiska darbiba,
pétnieciska darbiba.

18.

Krasu sensori un linija

Lekcija,




Robota kustiba pa liniju, izmantojot daZzadus sensorus.
Kustibas pa I1niju izmantoSana robota FLL misijas
programmesana

Spéle: Mémais Sovs par robotikas téemu

prezentacija,
praktiska darbiba,
pétnieciska darbiba.

19. Eksperimenti ar dazadiem robotu dizainiem. Praktiska darbiba,
Programmeésanas uzdevumi. 2 uzdevumu izvéle un izpilde.  pétnieciska darbiba,
komandas darbs.
Spéle: klusie telefoni — macamies ieklausities otra teiktaja
20. Skanas sensors Lekcija,
Atruma uzstadiSana, izmantojot skanas sensoru prezentacija,
praktiska darbiba,
Uzdevums: neizmantojot verbalu komunikaciju vadit pétnieciska darbiba.
robota biivésanu
21. Ziro sensors. Lekcija,
Robota rotaciju kontrole. prezentacija,
praktiska darbiba,
Atkartots uzdevums ,,Barometrs”, lai noteiku vai grupa pétnieciska darbiba.
notikuSas poziciju mainas, vai ir vérojami uzlabojumi, vai
tieSi pretéji, kadi konflikti taja. Iespgjamie céloni, uzdevuma
kopiga analize un apsprieSana.
22. Motora rotaciju sensors Lekcija,
Sensora izmantoSana motora rotaciju méerjjumu veikSanai. prezentacija,
praktiska darbiba,
Eksperiments: kadas ir miisu atSkiribas: domas un petnieciska darbiba.
viedoklos, vai tas ir labi, vai slikti?
23. Eksperimenti ar dazadiem robotu dizainiem. Praktiska darbiba,
ProgrammeéSanas uzdevumi. 4 uzdevumu izvéle un izpilde.  pétnieciska darbiba,
. . . . . komandas darbs.
Diskusija, par individualiem sasniegumiem un Diskusiia
komandas darbu. Individa loma komanda. )8
24. Komandas darbiba atbilstosSi FLL pamatvértibam. Izpétes ,,Prata vetra”.
projekts- prata vétra par inovativiem risinajumiem
Sadarbiba uzdevumu izpilde.
25. Mainigie un funkcijas Lekcija,
Ievads mainigo vertibu saglabasana, dazadu apréekinu prezentacija,
veikSana, mainigo izmantoSana notikumu uzskaitei, praktiska darbiba,
uzvedibas kontrolei. pétnieciska darbiba.
Sadarbiba uzdevumu izpilde.
26. Attalinata robotu vadiba Lekcija,
Ievads attalinatas vadibas pamatos. Bluetooth tehnologija prezentacija,
robotu kontrolei. praktiska darbiba,
pétnieciska darbiba.
Komunikaciju prasmju attistiba — sadarbiba robotu vadiba
27. Skanas redaktora, attelu redaktora un rika My Block Lekcija,




Builder izmantoSana savu programmas bloku veidoSana prezentacija,
praktiska darbiba,
Spéle par komunikacijas prasmeém pétnieciska darbiba.
28. Datu savienojumu izmantoSana. Lekcija, 2
prezentacija,
Darbs grupas praktiska darbiba,
pétnieciska darbiba.
29. Datu apmainas (Messaging) un Ziedlapkéedes sléeguma Lekcija, 2
(Daisy Chine) izmantoSana vairaku robotu sazinai un prezentacija,
kontrolei praktiska darbiba,
pétnieciska darbiba.
Atkartots uzdevums ,,Barometrs”, lai noteiku vai grupa
notikuSas poziciju mainas, vai ir vérojami uzlabojumi, vai
tieSi pretéji, kadi konflikti taja. Iespgjamie céloni, uzdevuma
kopiga analize un apsprieSana.
30. Nosleguma projekta darbs grupas, prezentéSana. Praktiska darbiba. 2
Lomu sadale. Mérka un uzdevumu izvirziSana, istenoSana.
Rezultatu analize.
Konstruktivas komunikaciju prasmes novértéjums
Kopa 60

Materialais nodrosinajums

LEGO MINDSTORMS roboti
Datori ar EV3 programmattiru
Kancelejas preces.

Projektors

Nodarbibas notiek ar Eiropas Ekonomikas zonas finansu instrumenta un Latvijas valsts finansialu atbalstu. Par seminara

saturu atbild biedriba “Attistibas un inovaciju macibu centrs”.

Projektu finansiali atbalsta Islande, LihtensSteina un Norvégija. Projektu lidzfinansé Ogres novada pasvaldiba.

SABIEDRIBAS INTEGRACIJAS FONDS

ICELAND
LIECHTENSTEIN
NOR

www.sif.lv, www.eeagrants.lv, www.eeagrants.org, www.ogresnovads.lv, aimc.lv



http://www.ogresnovads.lv/
http://www.eeagrants.org/
http://www.eeagrants.lv/
http://www.sif.lv/

